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Des offres variées pour I’école primaire ‘ :
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Quelle prescriptions en France ?

« L'utilisation d'instruments, d'objets variés, d'outils conduit™€
enfants a développer une série d'habiletés, a manipuler et a
découvrir leurs usages. De la petite a la grande section, les
enfants apprennent a relier une action ou le choix d'un outil a
I'effet qu'ils veulent obtenir. »

« Des leur plus jeune age, les enfants sont en contact avec
les nouvelles technologies. Le rble de l'école est de leur
donner des reperes pour en comprendre ['utilité et
commencer a les utiliser de maniere adaptée. »

Extraits du Bulletin officiel spécial n°2 du 26 mars 2015



Investiguer pour comprendre.

« A leur entrée a I'école maternelle, les enfants ont déja des
representations qui leur permettent de prendre des reperes
dans leur vie quotidienne. Pour les aider a decouvrir, organiser
et comprendre le monde qui les entoure, I'enseignant propose
des activités qui amenent les enfants a observer, formuler des
Interrogations plus rationnelles, construire des relations entre
les phénomenes observes, prévoir des consequences, identifier
des caractéristiques susceptibles d'étre catégorisées. »

Extrait du Bulletin officiel spécial n°2 du 26 mars 2015



Cadre theorique #
\

A I'école maternelle : "

« Des rencontres organisees (Bisault, 2011) avec des objets
techniques.

« Une amorce de processus d'instrumentalisation (Rabardel,
1995).

* Des registres de technicités (Martinand, 1994).




Découvrir un objet nouveau @




Registre de participation

Capacité a manipuler un objet
sans une démarche
obligatoirement rationnelle

Observer des pratiques de







Registre d’interprétation

Capacité a discuter d'un objet,
a I'analyser mais sans avoir la
capacité a l'utiliser
efficacement

I Echanger sur I'objet l

( Capacité a manipuler un objet

La fonction
principale de
I'objet et sa
mise en

ceuvre sont
identifides

Registre de participation

sans une démarche
obligatoirement rationnelle

Observer des pratiques de

I manipulation de I'objet .
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Registre de modification

Capacité a mettre en ceuvre
efficacement une stratégie
pour une prise en charge de
I'objet

Utiliser rationnellement I'objet

L’ensemble
des organes
de
commande
est identifié
Registre d’interprétation Registre de participation
Capacité a discuter d’'un objet, _ Capacité a manipuler un objet
a 'analyser mais sans avoir la La fonction sans une démarche
capacité a l'utiliser principale de obligatoirement rationnelle
efficacement l'objet et sa
mise en Observer des pratiques de
ceuvre sont

I Echanger sur I'objet l I manipulation de I'objet .

identifides




Expliquer le fonctionnement et prendre un charge  §#
un objet nouveau




Registre de modification L'objet est Registre de maitrise

Capacité a mettre en ceuvre PErcu comme | Capacité & prendre en charge
efficacement une stratégie un elemen.t efficacement des objets
pour une prise en charge de faisant partie nouveaux répondant & des
I'objet dun systeme fonctions similaires
Utiliser rationnellement I'objet Expliquer le fonctionnement
Lensemble Découverte
des organes d'un objet
de nouveau
commande
est identifié
Registre d’interprétation Registre de participation
Capacité a discuter d’'un objet, _ Capacité a manipuler un objet
a 'analyser mais sans avoir la La fonction sans une démarche
capacité a l'utiliser principale de obligatoirement rationnelle
efficacement l'objet et sa
mise en Observer des pratiques de
ceuvre sont

I Echanger sur I'objet l I manipulation de I'objet .

identifides




Problématique - questions de recherche

Quels sont les apprentissages, de nature
technigue et informatique, que les eleves
peuvent développer par la manipulation de
robots programmables a I'école maternelle ?

Quels sont les obstacles pouvant étre identifies
pour la prise en charge de robots

programmables ?
D



Observation de séances

ans) .

5 séances d'octobre a novembre

« Seéance 1 : identifier les représentations initiales des éleves sur le terme de
robot

« Seéance 2 : repérer les organes de commande par la manipulation

« Seéance 3 et 4 : programmer le robot de maniere a genérer un
deplacement rectiligne

« Seéance 5 : évaluer les acquis des eleves en situation



Présentation des robots




Analyse : représentations initiales des éleve
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Analyse : découvrir les robots

2¢eme découverte : un

1¢re découverte : des .
pupitre de commande

interrupteurs sous le
robot


../../Colloque GRIFPE 2018/Intervention/Vidéos/2-Découverte.mp4
../../Colloque GRIFPE 2018/Intervention/Vidéos/1-Découverte.mp4




Analyse : repérer les boutons de commande

Coloriage du pupitre
de commande

Probleme de compréhension de
la consigne




Analyse : programmer un déplacement

Entrainement a la

programmation du
robot

Ala fin des 5
semaines


../../Colloque GRIFPE 2018/Intervention/Vidéos/1-Programmation.mp4
../../Colloque GRIFPE 2018/Intervention/Vidéos/Résultat.mp4

U 0
ompetences evaluee ere ACO 0 aco ON evalue
rendre & Sheige e AcFionner le bouton on/off | 19 1 2

robot Actionner le bouton du son
du robot 18 2 2
Comprendre
l'enchainement fléche + Go| 17 3 2
Faire avancer le robot dans
Programmer les le sens souhaité (en avant)| 14 6 2
déplacements du robot | Réussir a faire avancer de
plusieurs cases en une
seule fois (algorithme de
programmation) 2 18 2




Discussion et conclusion

% Les robots programmables a la maternelle permettent de
faire acquérir :
« Du vocabulaire : robot, bouton, arriere, avant
« Une capacité a prendre en charge un objet nouveau
« Une capacité a programmer un deplacement

¢ Par contre, pas de logique algorithmique dépassant plus de
deux actions

*» La présence de deux robots de couleurs differentes ne
semble pas poser de difficultés dans I'apprentissage du
fonctionnement.



Registre d’interprétation

« Capacité a discuter » d’un
objet, a I'analyser mais sans
avoir la capacité a l'utiliser
efficacement

I Echanger sur I'objet l

( Capacité a manipuler un objet

La fonction
principale de
I'objet et sa
mise en

ceuvre sont
identifides

Registre de participation

sans une démarche
obligatoirement rationnelle

Observer des pratiques de

I manipulation de I'objet .
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